SynchroMax

M Tension RMS
M Frecuencia

RAREFM

Manual

430056003 REV A

Condiciones de sincronizacion | RZEEHE

En un proceso de sincronizacion es necesario controlar las diferencias de
tension, frecuencia y fase de las sefiales a sincronizar. Solo cuando se
cumplan todas las condiciones, estaremos en condiciones de conectarlas.

Para ello, el nuevo SynchroMax mide y calcula la diferencia de tensién en %, la
diferencia de frecuencia en % y el angulo de fase. Asimismo tiene en cuenta el
retardo de conexién del contactor, dando la sefial de sincronismo adelantada para
compensar éste.

Ademas el SynchroMax supervisa la df/dt (ROCOF, Rate Of Change Of Frequency),
y si ésta es muy grande no dara sefial de sincronismo.

Funcién Bus Muerto. Si se habilita esta funcion, cuando la tension principal esté por
debajo del valor de bus muerto y la frecuencia del grupo sea correcta (ésta sera
ajustada por los relés de regulacion de velocidad) se producira un pulso de
sincronismo. Para que el SynchroMax vuelva al estado de operacmnﬁebera
abrirse/cerrarse la habilitacion externa (terminales 5 y 6) Ver Nota 1
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El uso de Bus Muerto, requiere que se tomen medidas especiales, para asegurar que la
Red queda desconectada cuando se active la conexion del Generador, de no hacerse
asi, un retorno de Red significaria una entrada no controlada con desastrosas
consecuencias.
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Tensién Alterna
Valores standard
Tolerancia

Margen de frecuencia
Consumo Maximo
Tension Continua
Valores standard
Consumo Maximo

as | BT e 1de2/10f2
Alimentacion Auxiliar / $5ENT=IR
110, 230, 400, 480V -10/+15%
35...450Hz 10VA 'Aw £

Circuitos de Medida / HISE!

feoii=s]

9-18, 18-36, 37-72,110V
11VA

Rango de Tension 30....620V
Frecuencia 35...80Hz
Sobrecarga Permanente 800V
Consumo < 500uA
Precision / $EfgfE
Tension (R.M.S) ClI 1 +/-2dig
Frecuencia +/-0.01Hz
Angulo de fase +- 0.5°
LB
Display 4 digits
Color Read, High E fiicies

Ciclo de Presentacion

2xseg 2xgec

Leds Auxiliares 30

C: A | WIRIES
Temperatura Almacenamiento 40,
Temperatura de Uso D,

Normas de Disedio | BilHRE

IEC 1010, IEC 348, [EC 664 [EC 807, EN 50087-2 EN 50082-2

Caracteristicas Técnicas | $EHfiEiill 2de2/20f2

Reles | AR

Tipo

Capacidad contacto (carga
resis)

Max tensién conmutable

Max coriente conmutable

Max potencia conmutable
Esperanza de vida mecanica
Esperanza de vida eléctrica
Resistencia de aislamiento
Resistencia dieléctrica bob-cont.
Resistencia dieléctrica cont abrts
Resistencia choque funcional
Resistencia choque destructiva
Resistencia a la Vibracion NO
Resistencia a la Vibracion NC

N

Las cargas inductivas reducen

deben controlar motores de contin u:
en las bobinas de estos montar sugs

B G RERTEY
5 b 5 0 91 :L

ISR

84, 250Vac | 5A 30Vdc
250Vac | 30Vde
AAac | SAde
2 DOOVA( 150W
10000000 min

10 10 55Hz, 1.5mm dobamp
10 1o 55Hz, 0.8mm dob amp
Seltad: i

fusrtaments ka esperanza de vida de los redés. Silos reles
5 Muy adecusdo ar reles auxliares extemcs, y
aofes de tranalionios,

mEMEEEEHEA AR ER

WAEHETRAS

Modos de Operacion / R {FIE

Manual.En este modo el SynchroMax regularé la velocidad del motor,
dara todas las indicaciones pero nunca conectara el rele de
sincronismo. Este dltimo debera activarse manualmente.
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ASEd Asistido. En este modo el SynchroMax regulara la velocidad del motor,
daré todas las indicaciones y si el usuario mantiene pulsada la tecl;
el relé de sincronismo seréa activado en el momento oportuno, es decir,
para que éste se active deben haber condiciones de sincronismo y
debe estar pulsada la tecla
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Automatico. En este modo el SynchrolMax mgularé la velocidad del
motor, dard todas las indicaciones y el rele de sincronismo sera
ctivad portunec, es decir, todo el proceso se realizara

enel
de forma automdética,
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Simbolos / 5%
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Pael cutout

Di 1es: 96 x 96 x 81,5

Peso: 510 gr.

Material caja: ABS autoextinguible

Color caja:  Gris Antracita
‘Aquro de aanel Frontal: IP54 (IP65 opcional)

Dimensions: 96 x 96 x 81.5
Weight:

Case material:Self- extmgABS
Case colour: Anthracite grey
Frontal: IP54 (P65 optional)
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% EC (Control externo): La conexién abierta desabilita el relé de sincronismo (breaker)
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Caracteristicas de Syncronizacion / FIZE451%

El nuevo SynchroMax permite obtener la sincronizacion con frecuencia de grupo
superior, inferior ¢ indistintamente respecto a la principal.
Por ejemplo, si queremos:
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Fg siempre mayor que Fbb | Fbb<Fg<Fbb+0,5 Fbb Fg debe estar entre Fbb y Fbb+0,5Hz dFnE = 0.00Hz
Fgts 2 % 7Fbb I 5 )| +05Hz | F/E3%fEFbb &Fbb + 0.5Hz % 1 dFPo = 0.50Hz
Fg siempre menor que Fbb | Fbb-0,5<Fg<Fbb Ftb Fg debe estar entre Fbb y Fbb-0,5Hz dFnE = 0.50Hz
Fgit st 1 Fbb 0.5Hz _; Fg /& #% 42 FbbFaFbb-0.5Hz 2 i) dFPo = 0.00Hz
Fg mayor 6 menor que Fbb | Fbb-0,5<Fg<Fbb+0,5 Fbb Fg debe estar entre Fbb-0,5 y Fbb+0,5Hz dFnE = 0.50Hz
Fg & # & 5 Fbb 05Hz [“Fooh— Fg o0 | +0.5Hz | FOMB7r7Fbb-0.54vFbb + 0.5Hz2 f dFPo = 0.50Hz
Aplicacion Standard. Si los valores programados en dFnE y dFPo son pequefios PR o ;—d}:ngfudppu PR AR (0.10HZ) > &M EF LTk

(0,10Hz) tendremos una muy precisa sincronizacion pero requeriremos mas tiempo.
Aplicacion de Emergencia.Si los valores programados en dFnE y dFPo son grandes
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(1.00Hz) obtendremos muy rapidamente la sincronizacion pero serd menos precisa. RS o
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FsetP (Frecuencia Grupo sobre principal / 42 E M R EH#AKR)

Frecuencia que el generador debe alcanzar por encima de la frecuencia principal
HERBALFRAE LEAROES

FsetN (Frecuencia Grupo bajo principal / BHR T f) R EEH#iSAR)

Frecuencia que el generador debe alcanzar por debajo de la frecuencia principal
HERBAFLIAR T EAMASE

Para controlar la velocidad del motor el SynchroMax utiliza un control
proporcional e integral (Pl) definido por los parametros tipicos Xp (banda
proporcional, dentro de la cual el tiempo del pulso en On cambiara
proporcionalmente a la desviacion en frecuencia de Fset) y tn (tiempo de accion
integral o duracién del pulso de control). La adecuada seleccion de Xp y tn es
muy importante para obtener un répido y estable control de la velocidad del
motor.

La seleccion de estos pardametros se realiza de forma experimental y dependera
de las caracteristicas de cada instalacion..

Como regla general, para sistemas donde el regulador de velocidad es muy
sensible se seleccionaran valores de Xp y th pequefios y en reguladores poco
sensible valores grandes.

Podemos tomar lo siguientes valores: tn =500mseg Xp = 2,50Hz

Si la frecuencia oscila alrededor de la Fse t(Fig.1), reducir tn hasta abtener un
control estable (Fig.3), si por el contrario la frecuencia se acerca lentamente a
Fset(Fig.2) debemos aumentar tn hasta obtener un control estable y rapido (Fig.3)
A continuacién reducir Xp hasta que la regulacién se vuelva inestable (Fig.1),

Fbb  (Frecuencia principal / EH# %)
El control de la frecuencia de: grupo se haracon respecto a Fbb
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Fig.2

Fig.3

Configuracién del SynchroMax /| SynchroMaxBti&

Password
Pulsando ambas te'clas a la vez,durante 10 segundos, permite introducir un pass
word de 4 digitos. Este tiene la funcién de inhabilitar el acceso a la configuracion
del equipo. Para deshabilitarlo bastara con repetir el proceso, pero ahora el valor
introducido debe coincidir con el que lo bloqued. El nimero de password es
solicitado dos veces consecutivas para evitar errores de entrada.

Valores por Defecto
Pulsando ambas teclas a la vez,durante 20 segundos, los valores de defecto
(fabrica) reempazaran a los programados.

Configuracion
Pulsando esta tecla durante 3 segundos, y si el password no esté activado,
entraremos en el menu de configuracion del equipo. Ahora, y con el uso de
las teclas, podremos navegar por el diagrama de configuracion y alarmas
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Introducir un valor / 5%

Para mover ciclicamente por'Es 4 digitos pulsar

4z v 48 $L F AR AR IRAS By

Para modificar el valor del digito seleccionado pulsar repetidamente
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Introducir el valor de los 4 dlg\tos usando ambas teclas
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Min: Valor minimo programable
BN T e

Valor por defecto

B

Def:

EART AL

dinE =(- %) Porcentaje negativo / & 45 & 4 tt. (Min:1, Def:10, Max:25%)

1Hz * {2 B4 80 . 2HZ «

po del contactor/ﬁﬁ%ﬁglﬁﬁﬁaﬂ (Min: 0, Def: 80, Max: 1000m

: Valor maximo programable

Valor minimo de tension principal / &/N24EE (Min: 80, Def: 320, Max: 600V)
Por debajo de este valor no se hara sincronizacion ni control de velocidad.
AT AR o

Maximo diferencia de tension aceptable (+/- %) /| RATERIEEE (+/- %)
(+%) Porcentaje positivo / £ 457 4t (Min:1, Def:10, Max:25%)

Vgen - Vbb

E

Av= — 2 100 (%)

Vbb

Maximo diferencia de frecuencia aceptable (+/-Hz) / RATIERKSERER (+/- Hz)

{+Hz) Diferencia positiva / IEIZ2 (Min:0, Def:0.5, Max:1.0Hz)
(- Hz) Diferencia negativa /| SEJZR (Min: 0, Def:0.0, Max:1. 0Hz)

fia tener un margen asimétrico, por ejemplo, aceptar que la tension de grupo sea un 10% mayor pero sélo un 5% menor que la principal
AR R TR R E R $10% - {21E1K5% ©

2ner un margen asimétrico, por ejemplo, aceptar que la frecuencia de grupo sea 1Hz mayor pero s6lo 0,2Hz menor que la principal
Bk s HERIE R

sde la excitacion de Ia bobina del contactor hasta el cierre de los contactos
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Modo de Trabajo / ##{FIE( Def: MAnu)
Manual (sdlo visualiza) / g (= 2a7)
AStd Asistida(se requiere conﬁrmaclon del usuario) HB (JRiF ARE )

Rele de sincronismo/ El##&2& (Def:Cont)

Conectado continuamente mientras se dan condiciones de sincro /

£ B iR AR A BT R A

Pulso mientras se dan condiciones de sincro / 18 % 5 A ¥ 4 A 16

Duracién maxima del pulso / #

Reles de control de velocidad / EE{SH44ERE

Banda proporcional Xp / Xp LbI# (Mi
Banda de célculo proporcional / rb#) 3 48 4

Tiempo de accién integral Tn/ Tn EBEERSR) (Min: 200, Def:500, Max: 3000msec)
Tiempo entre dos pulsos de regulacion / 28 & Bk i+ 2 [ 44 6% £

Funcion deshabilitada / % # s 4t

Funcion habilitada / g2 B 5 i

KBk o5 (Min: 1, Def:1, Max: 10sec)

0.2, Def:2.5, Max: 5.0Hz)

Funcion de bus muerto /Dead bus function (Def::4 % 82 /)

Maxima tension para considerar bus muerto / # X % & # /&Dead Bus

(Min: 0, Def: 0, Max: 600V)

Frecuencia de referencia para control de velocidad del generador /
HEH A LA 4 AR F (Def: 50Hz)

Configuracion habilitada / BXFACE

HES
no

Configuracién habilitada / g B 2 %
Configuracion deshabilitada / 2,4 /A &2 ¥
Si la configuracion esta podra
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ésta pero no



